
 - 1 - 

E-ZEUSⅡ SUPERSTARⅣよࡿ 

自動導入システムࡢ使い方 

 

自動導入モーターࣛࢻイࣈE-ZEUSⅡ対応ࣛࣉネタࣜウムソࢺࣇSUPERSTARⅣࡢ使い方を説明しますࠋ 

一般的࡞取扱説明書ࡣ別紙࡛すࠋ電子関係ࡢ詳しいࣜࣇァレンスࠊࡣ添付（）ࡢ中あࡾますࠋ 

                                           

●観測ࡢ準備 

㻱㻙㼆㻱㼁㻿Ⅱコン䝖䝻䞊䝷部䠄本体䠅䛾後側䛻あ䜛電源䝇䜲䝑䝏䜢入䜜䛶䛟䛰䛥い䚹電源䜢入䜜䛶䜒䛩䛠䛻䛿日周運

動䛾追尾䜢始䜑䜎䛫䜣䚹䝝ン䝗䝪䝑䜽䝇䛾い䛪䜜䛛䛾䝇䜲䝑䝏䛻触䜜䜛䛛䚸䝟ソコン䛾操作䜢䛩䜛䛸動䛝始䜑䜎

䛩䚹䛣䜜䛿安全䛾䛯䜑䛾配慮䛷䛩䚹 

䝟ソコン䛸接続䛧䛺い䛸当然䛺䛜䜙自動導入䛿䛷䛝䜎䛫䜣䛜䚸㻱㻙㼆㻱㼁㻿Ⅱ༢体䛷䜒高㏿駆動䛜䛷䛝䜛便利䛺䝰

䞊䝍䞊䝗䝷䜲䝤䛸䛧䛶機能䛧䜎䛩䚹䜸䞊䝖䜺䜲䝎䞊䜒接続䛩䜛䛣䛸䛜䛷䛝䜎䛩䚹 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

標準型ࡢE-ZEUSⅡ              ࣁンࢻボックス 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

䝝ン䝗䝪䝑䜽䝇䛻䛿高㏿䞉中㏿䞉ప㏿䛾 㻟 種類䛾㏿度䛾䝇䜲䝑䝏䛜あ䜚䜎䛩䚹 

高㏿䛸中㏿䛿左ୖ䛾䝖䜾䝹䝇䜲䝑䝏䛷ษ䜚替え䚸赤経䛸赤緯䛾跳䛽返䜚䝇䜲䝑䝏䛷操作䛧䜎䛩䚹 

通常䛾観測䛷䛿高㏿䛸中㏿䜢使用䛧䜎䛩䚹 



 - 2 - 

䛤使用䛾前䛻取扱説明書䛻䛧䛯䛜䛳䛶高㏿䞉中㏿䞉ప㏿䛾㏿度䜢䛚好䜏䛻調整䛧䛶䛟䛰䛥い䚹赤い跳䛽返䜚䝇

䜲䝑䝏䛾左右䛜赤経䛷ୖୗ䛜赤緯䛷䛩䚹高㏿䛸中㏿䛿自動導入䛾㏿度䛻䜒ᫎ䛥䜜䜎䛩䚹 

ప㏿䛾䝇䜲䝑䝏䛿䝝ン䝗䝪䝑䜽䝇䛾 㻠 䛴䛾黄色い䝪䝍ン䛷䛩䚹視㔝䛾方向䛸合䛳䛶い䜎䛩䚹高倍率䛷観測䛩䜛

場合や長焦点䛾䜺䜲䝗撮影時䛻使用䛧䜎䛩䚹ప㏿䛾㏿度䛿䜸䞊䝖䜺䜲䝎䞊䜢接続䛧䛯場合䛻䜒ᫎ䛥䜜䜎䛩䚹 

㻔㻝㻕日周運動䜘䜚㏿いప㏿度…㻾㻭＋䠄 䜎䛯䛿䛾表記䛿 㻾㻭 㻲i㼚e－㻕 

㻔㻞㻕日周運動䜘䜚遅いప㏿度…㻾㻭－ 䠄㻾㻭 㻲i㼚e＋䠅 

㻔㻟㻕赤緯調節䛿抵抗䛿 㻝 個…㻰㻱㻯䠄㻰㻱㻯 㻲i㼚e䠅 ༡北䛾動䛝䚹通常䛿 㻾㻭+程度䛾㏿度䛻䛩䜛䚹 

㻾㻭 㻲i㼚e－䛿 㻱㻙㼆㻱㼁㻿Ⅱ䛾内部䛻あ䜛調整䝪䝸䝳䞊䝮䜢最䜒左䛻回䛧䛯付近䛷使い䜎䛩䚹䛭䜜䛷䜒ほ䜣䛾僅䛛

䛻動い䛶い䜎䛩䚹䛣䜜䛿䜺䜲䝕䜱ン䜾時䛾䝺䝇䝫ン䝇䜢向ୖ䛥䛫䜛䛯䜑䛷䛩䚹機種䛻䜘䛳䛶䛿 㻾㻭 㻲i㼚e－䛻䝇䜲

䝑䝏䛜あ䜚䚸㻻㻲㻲 䛻䛩䜛䛸操作時䛻停Ṇ䠄通常䛾赤道儀䛾䜘う䛻䛺䜛䠅䛧䜎䛩䚹眼視観測䛿䛣䛾ほう䛜便利䛷

䛩䚹 

 

※㻱㻙㼆㻱㼁㻿Ⅱ䛿様々䛺赤道儀䛻使用䛩䜛䛂汎用機䛃䛾䛯䜑ప㏿䛾調節範ᅖ䜢非常䛻広䛟䛸䛳䛶あ䜚䚸䝪䝸䝳䞊䝮

䛿右䛻回䛧䛩䛞䜛䛸脱調䛩䜛ほ䛹高㏿䛻䛺䜛場合䛜あ䜛䛾䛷䛤注意䛟䛰䛥い䚹 

 

接続䠄付属䛾ࡢソコンࣃ● 㼁㻿㻮 䜿䞊䝤䝹䚹㻱㻙㼆㻱㼁㻿Ⅱ側䛿䝭ニ 㼁㻿㻮 端子䠅 

䝟ソコン䛾設置場所䛿問い䜎䛫䜣䛜䚸䛂望遠鏡䛾北側䛛䜙䝟ソコン画面䛸望遠鏡䜢見䛶い䜛䛃ୗ䛾ᅗ䛾䜘う䛺

配置䜢䜲䝯䞊䝆䛧䛶䛟䛰䛥い䚹䝗䜲䝒型赤道儀䛾鏡筒䛿観測開始時䛻䛿赤道儀䛾東側䛻䝉䝑䝖䛧䛶䚸子午線䛾

西側䛾ኳ体䜢見䜛䛾䛜普通䛷䛩䚹䜎䛯䚸子午線䛾置䜢常䛻意識䛩䜛䜘う䛻䛧䛶䛟䛰䛥い䚹 

 

㻱㻙㼆㻱㼁㻿Ⅱ䛾電源䜢入䜜䝟ソコン䜢起動䛧䛶 㻿㼁㻼㻱㻾㻿㼀㻭㻾Ⅳ䜢立䛱ୖ䛢䛶䛛䜙接続䛾操作䜢䛧䜎䛩䚹 

画面左ୖ䛾䝯ニ䝳䞊䛾䛂ኳ体導入䛃→㼇 接続 ]䛷望遠鏡接続画面䜢出䛧䛶 㻱㻙㼆㻱㼁㻿 䛾最新版䜢選䜣䛷䛟䛰䛥い䚹 

㼇 接続 ]䝪䝍ン䜢押䛩䛸左ୖ䛻接続䛥䜜䜎䛧䛯䛸䝯䝑䝉䞊䝆䛜出䜎䛩䚹 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

接続䛥

䜜䛺い

場合䛿

㼁㻿㻮䛾

仮 想

㻯㻻㻹

䝫䞊 䝖

䛜異䛺

䛳䛶い

䜛場合
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䛜多い䛷䛩䚹接続画面䛾右側䛷 㻯㻻㻹 䝫䞊䝖䛾変更䛜䛷䛝䜎䛩䚹 

自動導入関係䛾䝪䝍ン䛺䛹䛿左側䛻表示䛥䜜䜎䛩䠄ୗ䛾ᅗ䛿左側䝪䝍ン類䛾拡大ᅗ䠅䚹 

㸦↓最新ࡣVer2.32࡛す㸧 

 

 

 

 

 

 

 



 - 4 - 

●同 期䠄原点䜢䝟ソコン䛻覚え䛥䛫䜛操作䠅 

次䛻䛂同期䛃䜢行䛺い䜎䛩䚹䛣䜜䛿望遠鏡䛾向い䛯置䠄原点䠅䜢䝟ソコン䛻覚え䛥䛫䜛操作䛷䛩䚹 

任意䛾ኳ体䜢あ䜙䛛䛨䜑望遠鏡䛾視㔝䛻導入䛧䜎䛩䚹導入作業䛿䝝ン䝗䝪䝑䜽䝇䛷䜒手動䛷䜒䛛䜎い䜎䛫䜣䚹

通常䛿鏡筒䜢赤道儀䛾東側䛻置い䛶䚸子午線䛾西側䛾ኳ体䜢選䜃䜎䛩䠄㻟 䝨䞊䝆ୗ䛾ᅗ䠅䚹 

導入䛧䛯ኳ体䜢 㻿㼁㻼㻱㻾㻿㼀㻭㻾Ⅳ䛾ᫍ空画面䛷選䜃右䜽䝸䝑䜽䛩䜛䛸近傍䛾ኳ体䛾一覧表䛜出䜎䛩䚹䛭䛾中䛛䜙

導入䛧䛯ኳ体䜢選䜣䛷䚸ᫍ空画面欄外䛾左側䛻あ䜛㼇 同期 ] 䝪䝍ン䜢押䛧䜎䛩䚹 

 

 

䛩䜛䛸䚸䛂同期䛧䜎䛩䚹 現在鏡筒䛿赤道儀䛾東側䛷䛩䛛？ 㼇㼅e㼟]㻙東側 㼇㻺㼛]㻙西側䛃 

䛸聞い䛶䛝䜎䛩䚹 

鏡筒䛜赤道儀䛾東側䛻あ䜜ば㼇㼅e㼟]䚸西側䛻あ䜜ば㼇㻺㼛]䜢䜽䝸䝑䜽䛧䜎䛩䚹 

 

䛣䜜䛷自動導入䛾準備䛜整い䜎䛧䛯䚹 

※子午線䛾西側䛾ኳ体䜢見䜛䛸䛝䛿鏡筒䛿東側䛻配置䛩べ䛝䛷䛩䚹䛣䛾置䛛䜙観測䜢開始䛩䜛䛣䛸䜢習慣

䛻䛩䜛䛸混乱䛜防䛢䜎䛩䚹 

※㻱㻙㼆㻱㼁㻿Ⅱ䛾䝴䞊䝄䞊䛻限䜚 㻿㼁㻼㻱㻾㻿㼀㻭㻾Ⅳ䛾付加機能䛸䛧䛶䚸ᫍ空画面䛻東西༡北䚸ኳ頂䚸極䚸子午線

㻝㻜度毎䛾置䛻緑䠄■䠅䛾䛂地ୖ䝬䞊䜹䞊䛃䜢表示䛩䜛㻲ix㼂㻿㼠㼍㼞㻲㼛㼞㻻㼎㼟㻚㼛㼜㻞 䛜添付䛥䜜䛶い䜎䛩䚹䛬䜂䜲ン䝇

䝖䞊䝹䛧䛶活用䛧䛶䛟䛰䛥い䚹各䝬䞊䜽䛿ኳ体䛸見䛺䛧䛶同期や導入䛜䛷䛝䜎䛩䛾䛷䚸昼間䛾ኳ体導入時䛾同

期や䚸䛸䜚あえ䛪䛾迅㏿䛺同期䚸観測室䛾望遠鏡納方向䛾同期䛻便利䛷䛩䚹 
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●自動導入 

同期䛾場合䛸同様䛻㻿㼁㻼㻱㻾㻿㼀㻭㻾Ⅳ䛾ᫍ空画面䛾ኳ体䜢右䜽䝸䝑䜽䛧䚸近傍䛾ኳ体一覧表䛛䜙導入䛩䜛ኳ体䜢

選䜣䛷䚸左側䛾㼇 導入 ]䝪䝍ン䜢押䛩䛸自動導入䛜開始䛥䜜䜎䛩䚹以降䛿同様䛻䛧䛶自動導入䛜䛷䛝䜎䛩䚹 

子午線䜢䜎䛯䛠導入䛾場合䛿䚸䛭䛾䜎䜎子午線䜢䜎䛯䛠䛛䚸鏡筒䜢転䛧䛶東西䛾置䜢入䜜替え䛶䛛䜙導

入䛩䜛䛛䜢聞い䛶䛝䜎䛩䚹鏡筒や赤道儀䛾形状䛻䜘䛳䛶䚸鏡筒䜢転䛧䛺い䛸鏡筒䛜赤道儀や脚䛻ぶ䛴䛛䜛

場合䛜あ䜚䜎䛩䛾䛷䚸鏡筒転䛩䜛䛛䛹う䛛䛿適宜䛻判断䛧䛶䛟䛰䛥い䚹 

 

※鏡筒䛜子午線䛾東側䛺䛾䛻東䛾空䜢向い䛶い䜛䛺䛹䚸異常䛺方向䛻向い䛶い䜛場合䜒䚸䛭䛾䜎䜎維持䛧䛶

導入䛩䜛䛛䚸鏡筒転䛧䛶導入䛩䜛䛛䜢聞い䛶䛝䜎䛩䚹 

 

自動導入䛧䛯ኳ体䛜望遠鏡䛾視㔝中央䛛䜙䛪䜜䛶い䜛䠄䛸䛟䛻置䛾大䛝䛟離䜜䛯ኳ体䜢導入䛧䛯場合䠅䛣䛸䜒

あ䜚䜎䛩䚹䛣䜜䛿極軸䛾設置や各軸䛾直行誤差䚸鏡筒䛾䛯わ䜏䛺䛹䛜主䛺原因䛷䛩䠄㻱㻙㼆㻱㼁㻿Ⅱ䛾精度䛜悪

い䛯䜑䛷䛿あ䜚䜎䛫䜣䠅䚹 

䛭䛾場合䛿䚸導入䛧䛯ኳ体䜢䝝ン䝗䝪䝑䜽䝇䛾操作䛺䛹䛷望遠鏡䛾視㔝中央䛻修ṇ䛧䛶䛛䜙䚸再䜃䛭䛾ኳ体

䛷㼇 同期 ] 䜢䛩䜜ば䚸䛭䛾ኳ体䛜ṇ確䛺原点䛸䛺䜚䜎䛩䚹 

 

※ኳ体䜢選䜣䛷右䜽䝸䝑䜽䛩䜛䛸䛝䚸ኳ体一覧表䛾中䛻䛂䜽䝸䝑䜽置䛃䛸いう䛾䛜出䛶䛝䜎䛩䚹䜽䝸䝑䜽䛧䛯置䜢

登録䛧䛶䛂ኳ体䛃䛸見䛺䛩䛣䛸䛜䛷䛝䜎䛩䚹ᫍ空画面䛾右ୗ隅䛻表示䛥䜜䜛赤経䞉赤緯䛾置䜢導入䛩䜛場合

や新ኳ体䛾導入䚸䜎䛯䝰䝄䜲䜽撮影䛺䛹䛾置䛾指定䛻便利䛷䛩䚹 

 

●観測終了 

䛂ኳ体導入䛃画面䛷䚸㼇 接続 ]䝪䝍ン䜢押䛧䛶望遠鏡接続画面䜢出䛧㼇 ษ断 ]䝪䝍ン䜢押䛧䛶終了䛧䛶䛟䛰䛥い䚹 

㼇観測終了]䛾䝪䝍ン䜢押䛩䛸䚸䛭䛾置䜢記憶䛧䛶次回䛾観測時䛻䛭䛣䛛䜙開始䛷䛝䜎䛩䚹 

前述䛾地ୖ䝬䞊䜹䞊置䛷䛾観測終了䜒便利䛷䛩䚹䛯䛸えば㼇 ኳ頂 ]や 㼇 真西 ]や 㼇子午線 㻜 度 ]䛺䛹䚸観

測終了時䛾望遠鏡䛾方向䜢決䜑䛶䛚䛝䚸䛭䛾地ୖ䝬䞊䜹䞊䛻向䛡䛶自動導入䛧䛶終了䛥䛫䜜ば䚸次回䛾観

測時䛻䛿任意䛾ኳ体䜢導入䛫䛪䛻䚸地ୖ䝬䞊䜹䞊䛷同期䛧䛶開始䛩䜛䛣䛸䛜䛷䛝䜎䛩䚹昼間䛾自動導入䛻䜒

便利䛷䛩䚹地ୖ䝬䞊䜹䞊䛿日周運動䜢䛧䛺い䛾䛷䚸同期䛺䛹䛿手早䛟行䛺䛳䛶䛟䛰䛥い䚹 

 

●自動導入操作ࡢ基本 

䝗䜲䝒型赤道儀䛿鏡筒䛸赤道儀架台䛜ぶ䛴䛛䜛場合䛜あ䜛䛾䛷䚸通常䛿以ୗ䛾鏡筒置䛷使用䛧䜎䛩䚹 

䞉子午線䜘䜚䜒西側䛾ኳ体䜢見䜛場合䛿鏡筒䛿東側  䞉子午線䜘䜚䜒東側䛾ኳ体䜢見䜛場合䛿鏡筒䛿西側 

䝗䜲䝒型䛾鏡筒䛜使用中䛻赤道儀䛻ぶ䛴䛛䜛䛛䛹う䛛䚸䛭䛾際䛻鏡筒䜢転䛧東西䛾置入䜜替え䛶使用䛩

䜛䛛䛹う䛛䛿䚸鏡筒䛾長䛥やኴ䛥䚸付属品䛺䛹䛾形状䚸赤道儀䛾形式や形状䚸向䛡䜛ኳ体䛾置䛻䜘䛳䛶䜿䞊

䝇䝞䜲䜿䞊䝇䛾䛯䜑䚸自動導入制御䛾大䛝䛺問題䛷䛩䚹㻱㻙㼆㻱㼁㻿Ⅱ＋㻿㼁㻼㻱㻾㻿㼀㻭㻾Ⅳ䛷䛿様々䛺状況䜢想定

䛧䛶䚸子午線䜢䜎䛯い䛰置䛾導入や特異䛺置䛻望遠鏡䛜向䛡䜙䜜䛯場合䛻䛿䚸 

䛂 現在鏡筒䛿赤道儀䛾東側䛷䛩䛛？ 㼇㼅e㼟]㻙東側 㼇㻺㼛]㻙西側 䛃 

䛂 鏡筒䛾東西転䜢䛫䛪䛻子午線䜢越え䜎䛩䛛？ 䛃 

䛸聞い䛶䛝䜎䛩䚹鏡筒䜢転䛩䜛場合䛿༡回䜚䠄鏡筒䛜ୗ䜢向䛟䠅䜢䛩䜛䛣䛸䛿あ䜚䜎䛫䜣䛜䚸基本的䛻䛿鏡筒

䜢東側䛻置い䛶子午線䛾西側䛾ኳ体䛷同期䛧䚸鏡筒䛾置䛿䛺䜛べ䛟東側䛾䜎䜎䛻䛩䜛䜘う䛻䛧䛶䛟䛰䛥い䚹 

鏡筒䛾短い䜹䝉䜾䝺ン望遠鏡䛺䛹䛿䚸䛹䛾方向䛻向䛡䛶䜒鏡筒䜢西側䛻置䛟必要䛜䛺い場合䜒あ䜚䜎䛩䚹 
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●E-ZEUSⅡࡢ自動導入精度 

自動導入䛾精度䛿赤道儀䛾状態やኳ体䛾方向䛷異䛺䜚䜎䛩䚹通常䛿赤経䛜±㻝′以ୗ䚸赤緯䛜±㻞′程度䛾

精度䛷䛩䚹㻞㻜㻜 倍䛾視㔝䠄約㻝㻡′䠅䛾中䛻䛿ほ䛸䜣䛹導入䛷䛝䜎䛩䚹 

㻱㻙㼆㻱㼁㻿Ⅱ䛿赤経䞉赤緯軸䛾 㻝 回転䜢数百万ศ䛾一䛻ศ割䛧䛯高精度䛾置設定䜢行䛺い䚸誤差䛜累積䛥䜜

䛺い制御方式䛾䛯䜑䚸䝰䞊䝍䞊䛾回転䛿 㻝㻜㻜％ṇ確䛸考え䛶差䛧支えあ䜚䜎䛫䜣䚹 

䛧䛯䛜䛳䛶䚸自動導入䛾精度䛿赤道儀䛾精度䛻依存䛧䚸極軸䛾設置誤差や赤経軸䛸赤緯軸䚸赤緯軸䛸望遠鏡

䛾光軸䛾直行誤差䛺䛹䛜如実䛻ᫎ䛥䜜䜎䛩䚹䜎䛯䚸䝰䞊䝍䞊䛛䜙ウ䜸䞊䝮䝩䜲䞊䝹䜎䛷䛾䜼䝲䛻䛿䜽䝸䜰䝷

ン䝇䠄䝞䝑䜽䝷䝑䝅䝳䠅䛜あ䜚䚸䜼䝲䛜逆回転䛩䜛際䛻䜽䝸䜰䝷ン䝇䛾ศ䛰䛡導入精度䛜పୗ䛧䜎䛩䚹赤経䛿常䛻

日周運動䛷回転䛧䛶い䜛䛯䜑䚸何秒䛛経過䛩䜛䛸䜽䝸䜰䝷ン䝇䛻䜘䜛誤差䛿解消䛥䜜䜎䛩䛜䚸赤緯䛿同䛨方向

䛾導入精度䛿極䜑䛶高精度䛷䛩䛜䚸逆方向䛿精度䛜పୗ䛧䜎䛩䚹 

䛣䜜䜙䜢踏䜎え䛶䚸鏡筒䛾東西䚸自動導入䛩䜛ኳ体䛾置や順番䜢能率的䛻選ぶ䛣䛸䛜䚸使用ୖ䛾コ䝒䛷䛩䚹 
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㻱㻙㼆㻱㼁㻿Ⅱ䛿赤緯䛾䝞䝑䜽䝷䝑䝅䝳補ṇ機能䜢搭載䛧䛶い䜎䛩䚹䝇䜲䝑䝏䜢入䜜䜛䛸赤い 㻸㻱㻰 䛜点灯䛧䝞䝑䜽䝷

䝑䝅䝳補ṇ䛜有効䛻䛺䜚䚸䝇䜲䝑䝏䜢 㻞 秒以ୖ押䛩䛸無効䛻䛺䜚䜎䛩䚹䝞䝑䜽䝷䝑䝅䝳補ṇ䛿自動導入䛸ప㏿䛾

䜺䜲䝕䜱ン䜾䛻ᫎ䛥䜜䜎䛩䛜䚸場合䛻䜘䛳䛶䛿混乱䜢招䛟機能䛾䛯䜑䚸䛚好䜏䛻応䛨䛶 㻻㻺㻛㻻㻲㻲 䛜䛷䛝䜛䜘

う䛻䛺䛳䛶い䜎䛩䚹䝞䝑䜽䝷䝑䝅䝳䛾補ṇ㔞䛾変更䛿添付 㻯㻰 䛾中䛾䝸䝣䜯䝺ン䝇䝬ニ䝳䜰䝹䜢䛤覧䛟䛰䛥い䚹 

 

自動導入操作䛾画面䛻䚸赤緯軸䛸望遠鏡䛾光軸䛾直行䜢検証䛩䜛䛯䜑䛾䛂転導入䛃䛾䝪䝍ン䛜あ䜚䜎䛩䚹䛣

䛾䝪䝍ン䜢押䛩䛯䜃䛻䚸䛯䛸えば鏡筒東側䛷導入䛧䛯ኳ体䛿鏡筒西側䛷再䜃導入䛩䜛䛾䛷䚸ኳ体䛾視㔝中

央䛛䜙䛾䝈䝺䜢見䛶直行精度䜢検証䛩䜛䛣䛸䛜䛷䛝䜎䛩䚹 

具体的䛻䛿䚸鏡筒装着部䛻ネ䝆䛺䛹䛻䜘䜛簡༢䛺押䛧引䛝調整機構䛺䛹䜢設䛡䛶䛚䛝䚸転導入䛷同䛨ኳ体

䛾導入䜢繰䜚返䛧䛺䛜䜙䚸赤緯軸䛸望遠鏡䛾光軸䛜ṇ䛧䛟直交䛻䛺䜛䜘う䛻追い込䜣䛷調整䛧䜎䛩䚹 

赤緯軸䛸望遠鏡䛾光軸䛾直交精度䛿䚸ኳ䛾極付近䛻向䛡䛶赤緯方向䛻大䛝䛟動䛛䛧䛯場合䚸赤経方向䛾導入

精度䛻大䛝䛟影響䛧䜎䛩䚹䛸䛟䛻射望遠鏡䛾光軸調整䜢行䛺う䛸直交精度䛜大䛝䛟狂う䛾䛷䚸䛣䛾䛂転導入䛃

䜢使䛳䛶検証䛧䛶調整䛧䛶䛟䛰䛥い䚹                                         䠄以 䠅ୖ 


